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fTh®35] Funktionsmodell eines Ottomotors

Dreidimensionales, teilweise bewegliches Schnittmodell
eines Ottomotors zur Demonstration der Funktionsweise.
Der Motor ist als Viertakt-Hubkolbenmotor ausgebildet.
Alle Details sind vorhanden; die einzelnen Komponenten
werden auf dem aufgeklebten Label bezeichnet. Durch
Drehen des Schwungrades mit der Hand wird die Bewe-
gung des Kolbens im Zylinder simuliert sowie die Ubertra-
gung der Bewegung iiber die Pleuelstange auf die Kurbel-
welle gezeigt. Die Bewegung wird auch iiber einen Zah-
nradantrieb auf die Nockenwelle iibertragen, welche die
Ventile steuert.

Die vier Takte sind zu sehen: 1.Takt mit Offnen des Ein-
lassventils und Ansaugen von des Gemisches, 2.Takt mit Kompression und Ziindung, 3.Takt
mit Abwirtsbewegung des Kolbens, 4.Takt mit Offnen des Auslassventils und Ausstofen des
Abgases.
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